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MICRO-CONTROLE
une societe u groupe
Newport INDEXATION
Expérience Solutions
INFORMATIONS / DATA
Nom du Produit  [RV120Mvt Nom opérateur D MERLET
Product name Operator name
Nom du fichier |166683A.PRN Instrument de mesure RODSR0
File name Measure tool
N° de série 06 6683 Identifiant B459003
Serial number Identifier
Indexation
Méthode Micro-Contréle Aller / Forward N
Retour / Backward [~
Moyenne / Average |-~
4.00-
Ecart 3.00-
2.00-
1.00-
0.00-
(mDeg) =1:80=
-2,00—
+3:.00= i i i i i I ] [
-200.00 -150.00 -100.00 -50.00 0.00 50.00 100.00 150.00 200.00
Déplacement (Deg)
Incrément vrai / True resolution (Dgr.) 0.00100000069
Résultats en mDeg :
Répétabilité / Repeatability 0.4076
Précision dans l'axe / On axis accuracy 5.6940
Précision absolue / Absolute occuracy 5.7759
Moyenne hystérésis / Hysteresis average 0.3319
COMMENTAIRE




ROTARY MOVEMENT ECCENTRICITY

Date : |U7T‘|_‘|7—0_6_-] EXCENTRATION DU MOUVEMENT 7TOURNANT
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Tw average : 0,6 um Tw=SOR((Tx*Tx)*+(Ty*Ty))
Tx standard deviation 0,4 Hm Moyernne oe Iw.
SO YR I Tw standard deviation: 01 pm Eccentr =+/-(Tw average + Tw standard
Ty standard deviation 0,4 um Evart lupe e T ERSEAE 2 (Mayerine ae /w + ecart e ae /w/
e Eccentricity 0,8 pm (spec.= 2 pm )
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ROTARY MOVEMENT WOBBLE

Date : m VOILAGE DU MOUVEMENT TOURNANT
Lot name : . XY wobble view
Nom o fot : 5 screws plane fixation Représentation en XY du
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Rw average : 3.7 prad Rw=SQR((Rx*Rx)+{Ry*Ry))
Rx standard deviation 2,5 prad Moyenne ae Kw.
Leant e de Ky Rw standard deviation : 0.7 urad Wobble=+/-(Rw average + Rw standard deviation)
Ry standard deviation 2,7  wrad  Feartfype de Rw voigge = %= (Mayenie ae o + Ecat hpg de f)
Loanyype a8 k. Wobble 4 wrad (spec.= 10 prad)

Viostage



